Abrepuertas corredera
Manual del usuario
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Email: SmartAutoga@outlook.com

* Gracias por adquirir este producto

* Por favor, lea y siga todas las advertencias, precauciones e instrucciones
antes de la instalacion y el uso

* Se requieren revisiones periddicas del abridor para garantizar un
funcionamiento seguro

* Guarde el manual para futuras consultas
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Seguridad general

A Advertencia: El uso incorrecto o inadecuado de este producto puede causar dafos a
personas,animales o propiedades.

« Por favor, asegurese de que el voltaje de entrada utilizado coincida con el voltaje de suministro del
abrepuertas (AC220V+10%50Hz).

» Todas las modificaciones al cableado o la electricidad, y cualquier ajuste o mantenimiento a AC 220V
DEBEN ser realizados por un electricista cualificado.

- Para evitar danar las lineas de gas, electricidad u otras lineas de servicios subterraneos, contacte a la
autoridad relevante ANTES de excavar.

« Todos los peligros potenciales y los puntos de pellizco expuestos de la puerta deben ser eliminados o
protegidos antes de la instalacion de este motor para puerta.

« Nunca monte ningun dispositivo que opere el motor de la puerta donde el usuario pueda alcanzar por
encima, por debajo, alrededor o a través de la puerta para operar los controles. Estos deben colocarse
al menos a 1.8 m de cualquier parte movil de la puerta.

« Asegurese de que el enchufe esté desconectado de la toma de corriente durante la instalacion o el
mantenimiento.

+ Mantenga el control remoto y otros dispositivos de control fuera del alcance de los nifios, para evitar la
activacion inv oluntaria.

« Nunca permita que nadie se cuelgue de la puerta mientras se mueve.

- Para garantizar la seguridad, antes de instalar el motor principal, asegurese de que el tope final de la
puerta y un tope de puerta estén montados en cada extremo del riel para evitar que la puerta se salga
de la via.

» Si es necesario, instale fotocélulas infrarrojas para detectar obstrucciones y prevenir lesiones o dafos.

« Instruya a todos los usuarios sobre los sistemas de control proporcionados y la operacion de apertura
manual en caso de emergencia.

« Noinstale el producto en una atmésfera explosiva o donde exista peligro de inundacion.

+ Este producto fue disefiado y fabricado exclusivamente para el uso especificado en la presente
documentacién. Cualquier otro uso no especificado en esta documentacion podria dafiar el producto y
ser peligroso.

» Utilice solo piezas originales para cualquier operacién de mantenimiento o reparacion. Declinamos
toda responsabilidad con res pecto a la sequridad de la automatizacion y el correcto funcionamiento
cuando se utilizan componentes de otros proveedores.

« Elusuario debe evitar cualquier intento de realizar trabajos o reparaciones en el motor, y siempre debe
solicitar la asistencia de personal cualificado.

» Este motor es adecuado para su uso en una sola puerta corredera.

« Cualquier cosa que no esté expresamente prevista en estas instrucciones no esta permitida y anulara la
garantia.

« Deseche todos los materiales de embalaje (plastico, cartdn, poliestireno, etc.) de acuerdo con las
directrices actuales.

« Guarde este manual.

« Sitiene alguna pregunta, pongase en contacto con nosotros por correo electronico:
SmartAutoga@outlook.com Todas sus inquietudes se ran respondidas.
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Preparacion para la instalacion

Antes de proceder a la instalacion de su abridor, compruebe si la estructura de su puerta cumple
con las normas actua les, especialmente en lo siguiente:

La pista deslizante de la puerta es lineal y horizontal, y las ruedas son adecuadas,la puerta debe
montarse y moverse libremente. Compruebe que la estructura sea suficientemente fuerte y rigida.
Asegurese de que la puerta esté a plomo y nivelada. Los postes de la cerca deben montarse en hormigon.
La puerta no se atasca ni se arrastra por el suelo. Los topes de aperturay cierre de la puerta estan
colocados.

funcionamiento de la puerta, pero no pueden resolver problemas debidos a defectos o
deficiencias resultantes de la falta de una instala ciéon o mantenimiento correctos. Saque el
producto de su embalaje e inspeccidonelo para detectar dafios.En caso de que se dafie,
pongase en contacto con su distribuidor. Recuerde desechar sus compone ntes (carton,
poliestireno, nailon, etc.) de acuerdo con las prescripciones vigentes.

n ADVERTENCIA: Recuerde que los dispositivos de control estan destinados a facilitar el

Consulte las siguientes figuras para la instalacion de la puerta.

No se recomienda utilizar el poste o la pared como tope, ya
A sea d irecta o indirectamente, para proteger el poste o la

pared contra los golpes daninos de la puerta corredera.
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Por seguridad, se debe montar un tope positivo en los dos topes de la puerta de la guia del suelo.
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Se sugiere que haya una distancia de al menos 4” (10 cm) entre el borde de la puerta y la pared de
puerta cuando la puerta esté completamente abierta.
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ﬂ\ — Tope positivo en posicion completamente cerrada

Mantenga una distancia de al menos 3" entre el operador | ...
y el soporte d e la cadena si el rodillo golpea el tope C-D=3":

positivo en un accidente. | T

Lista de piezas del abridor de puerta corredera
Componentes principales

Articulo Nombre Cant. Imagen

1 Unidad Principal 1

2 Tornillos del motor a la 4
placa de montaje

3 Llaves de embrague 2 F

4 Mandos a distancia 2

8383
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Componentes principales

Articulo Nombre Cant. Imagen
> Cremallera de nylon 12
o6
3
6 Placa de altura del m 1
otor ajustable =3
o6
7 Espaciador plano para 2 = =
Altura ajustable &2
8 Tornillos de cabeza 4 (mm
hexagonal
2
9 Tornillos 12 (@
10 Arandelas planas 4
1 Arandela elastica 4 @

Componentes del interruptor de limite magnético

Nombre

Cant. Imagen

Conjunto de limite magnético

244
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» Piezas de accesorios (incluidas en algunos modelos, se refiere al paquete real)

Sensor fotocélula

» Lista de piezas de accesorios opcionales

OO0||00
oo‘ loo

Control remoto Teclado inalambrico Lampara de destello Varita de salida

—
Modelo PYM-K1800 PYM-K2700 £
Peso maximo de la puerta 600kg 1000kg 5
Potencia del motor 370W 550w A P,
Sensor fotocélula Incluido (1 par) . ?; N 14mm
Fuente de alimentacion AC220V+10%50Hz I —
256mm
Velocidad de movimiento de la puerta 40 ft/min
Interruptor de limite Interruptor de limite magnético
Deber de trabajo S2, 20 min
Max. Controles remotos emparejados 128
Frecuencia 433.92 MHz oo
Temperatura de trabajo -20°C ~ +70°C g

Caracteristica

» Disefo de apariencia elegante y panel de control integrado dentro del mecanismo, no se necesita con
trolador o receptor externo.

+ Interruptor de limite incorporado que permite que el motor se apague una vez que finaliza el ciclo.

« Anulaciéon manual incorporada con 2 llaves de liberacién manual en caso de emergencia o fallo de
alimentacion.

« El motor esta construido con engranajes totalmente metdlicos que lo hacen duradero y de larga duracion.

« Arranque suavey parada lenta

- Configuracion de parametros en la aplicacion del teléfono inteligente, incluye deteccién de
sobrecorriente, temporizador de cierre automatico, funcién de botones remotos, etc

« Parada/lnversion en caso de obstruccion durante la aperturay el cierre de la puerta.

+ Modo peatonal.

* Facil instalacion, estructura firme y solida, conduccién estable y fiable, lubricacion permanente, bajo

mantenimiento.
5
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Descripcion general de la instalacion

Lampara de flash (Opcional)  Puerta corredera
/
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Interruptor de limite magnético abierto (Azul) Cremallera de nailon Interruptor de limite magnético cerrado (Rojo)
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Diagrama 1
Cualquier trabajo realizado en el motor debe completarse con la alimentacion apagada y el motor
desconectado.

» Diagrama de la posicion de montaje del motor

De forma predeterminada, el motor debe montarse en el lado derecho de la puerta. Y el motor d
e la puerta abrira la puerta de izquierda a derecha. (Consulte el diagrama 2)
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Diagrama 2

Si desea abrir la puerta de derecha a izquierda (consulte el diagrama 3), monte el motor en el lado
izquierdo como se muestra. Ingrese al menu de la pantalla digital para configurar el valor del parametro
J2de 0a1yconfigure el valor F1 de 0 a 1. Eso le ayudara a cambiar la direccién de funcionamiento

del motor.
@

. /
Abierto Cerrado iy %

Diagrama 3
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Paso 1. Preparacion de la puerta

Asegurese de que la puerta corredera esté instalada correctamente.Antes de instalar el abridor de
puertas, empuje manualmente el panel de la puerta para verificar que esté nivelada y alineada,

y que se deslice suavemente hacia adelante y hacia atras.Los rodillos y las ruedas guia deben
girar libremente, sin suciedad ni grasa. El riel debe estar nivelado, horizontal y bien fijado.
Cualquier desalineacion en la puerta afectara el rendimiento del abridor de puerta automatico.

ANANA A ﬁ‘....hhhhhﬂhh ANAANANAAANADNA

3 T
| |l

Riel de la puerta y ruedas del riel Cierre final de la puerta Rodillos guia de la puerta Tope de puerta
Diagrama 4
La puerta debe deslizarse suavemente con la mano antes de intentar instalar el abrepuertas.

Paso 2. Instalacion del motor

1. Desmonte la carcasa de plastico del motor antes de la instalacion y guarde los sujetadores relevantes
correctamente.

2. Prepare la linea de alimentacion para la conexion de la placa de montaje y el motor.

3. Inserte la llave y abra la barra de liberacion manual girandola 90° (Diagrama 5) para poner el motor en
modo manual.Compruebe que el engranaje del motor gira libremente con la mano.

/

T~

\J__ giréndomu_

Liberando el brazo en torsion, mueva 90 grados el

b

Inserte la llave. Gire 90 grados
operador de la puerta estara en estado de liberacion

Diagrama 5
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4. Ensamble la base de la placa ajustable si necesita usarla para ajustar la altura de montaje del
motor para que coincida con la altura de instalaciéon de la cremallera (ver diagrama 6)

5. Monte el motor en la placa de altura ajustable, asegurandose de que el cable de alimentacién esté
colocado en la ranura del e xtremo de la placa en la direccion del punto de alimentacién, asegurese de
que no haya puntos de pellizco.

i

Diagrama 6

Diagrama 7 Diagrama 8

Paso 3. Instalacion de la cremallera

1. Después de instalar el motor, los dientes delos estantes hacia abajo, luego coldquelo en el engranaje
del motor y asegurelos en la puerta con tornillos. Empuje la puerta manualmente para probar si el
motor puede moverse suavemente. Si es asi, apriete los tornillos para fijar la cremallera en la puerta.

2. La cremallera adopta el ensamblaje de la unidad, para evitar que la puerta funcione con vibraciones
o se atasque, la cremalleray el juego de la junta deben corregirse. Sugiera usar esta forma (ver
diagrama 9) con una pequefa correccion de la cremallera, después de conectar a la derecha con

las cremalleras 1y las cremalleras 2, luego fije las cremalleras 1y 2. Hay ranuras de encaje en ambos
extremos de la cremallera de nylon, simplemente encdjela

8
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Correccion de la
Cremallera 1 Cremallera 2

cremallera

Diagrama 9

Paso 4. Instalacion del interruptor de limite magnético de 2 piezas

Interruptor de limite magnético de 2 piezas suministrado de fabrica con soporte, son rojo y azul. Se deben
instala r 2 soportes en cada extremo de la cremallera. Ver Diagrama 10.

Para instalar 2 interruptores de limite magnéticos y soportes en la posicion correcta, suelte el embrague
manu almente en el motor (vea el diagrama 5) y abra la puerta en posicion manualmente.

- Instale el interruptor de limite magnético azul con el soporte en la cremallera y haga coincidir el
interruptor de limite magnético del motor.

- Tire de la puerta a la posicidon central.

- Encienda el motor, presione el boton "Open" en el control remoto, el motor funcionara pero no
accionara l a puertay el LED indicador "Open" se encendera en la placa de control.

- Abra la puerta en posicion nuevamente manualmente, si el motor deja de funcionar al mismo tiempo,
instale el interruptor de limite magnético azul correctamente. Si no, ajuste la posicion del interruptor de
limite azul (abierto) para asegurarse de que, mientras abre la puerta en posicion nuevamente, el motor

deje de funcionar. Apague el motor. Luego fije el soporte y apriete los tornillos.
- Cierre la puerta en posiciéon nuevamente manualmente, si el motor deja de funcionar al mismo tiempo,

instale el interruptor de limite magnético rojo (cerrado) correctamente. Si no, ajuste la posicion del
interruptor de limite rojo para asegurarse de que, mientras abre la puerta en posiciéon nuevamente, el

motor deje de funcionar. Apague el motor. Luego fije el soporte y apriete los tornillos
- Empuje la puerta a la posicion central.

- Encienda el motor nuevamente, presione el botdn "Close" en el control remoto, el motor funcionara
pero no ac cionara la puerta y el LED indicador "Close" se encendera en la placa de control.

- Cierre la puerta en posicion nuevamente manualmente, si el motor deja de funcionar al mismo tiempo,
instale el interruptor de limite magnético rojo (cerrado) correctamente. Si no, ajuste la posicion del
interruptor de limite rojo para asegurarse de que, mientras abre la puerta en posicion nuevamente,

el motor deje de funcionar. Apague el motor. Luego fije el soporte y apriete los tornillos.
Cuando esté satisfecho de que ambos interruptores de limite estén en la posicion correcta, apague el motor, apriete

los tornillos para fijar los 2 soportes en la cremallera e inserte la llave de liberacion manual en el embrague y cierre
la puerta del embrague. Encienda el motor, presione el control remoto para verificar que la puerta se abray se

cierre en posicion. Ajuste el iman de limite si es necesario.
Abra la puerta de izquierda a derecha (Diagrama 2)

—

Diagrama 10

T
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Tarjeta de control

« Parametros técnicos

1. Fuente de alimentacion: AC220V+10%50Hz

2. Aplicacion: Abrepuertas corredera AC

3. Mando a distancia: Cédigo variable

4. Memoria del mando a distancia: soporte maximo de 128 unidades.

* Informacion del indicador LED
1. Indicador de estado: Alimentacion en la placa de control, el LED rojo permanecera encendido.
2. Indicador de RF: Mientras el usuario esta programando, retirando u operando el control remoto,

parpadeara rapidamente.
3. Indicador inteligente: Mostrara el estado de trabajo del médulo inteligente.

4. Indicador de motor: Mientras la puerta se esta abriendo, el LED azul se encenderd. Mientras se esta

cerrando, el LED rojo se encendera.
5. Indicador de interruptor de limite: Mientras la puerta llega a la posicion abierta, el LED azul se

encendera. Mientras llega a la posicion cerrada, el LED rojo se encendera.

+ Instrucciones de terminales y botones
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1&2. Lamp: utilizada para conectar con la luz intermitente, el voltaje de salida es AC 110V/220V.

3&48&5. Motor: utilizado para conectar con el cable del motor de la puerta corredera.

6&7. Power: utilizada para conectar con la alimentacion AC 110V/220V.

8.Vcc: Salida DC 12V utilizada para conectar con dispositivos externos, max. 200maA.

9.Com: utilizado para conectar con el terminal COM o GND.

10.Ph: utilizado para conectar con el sensor de fotocélula.

11.Start: Es uninterruptor de modo de control de un solo botén para controlar la puerta mediante
“abrir-parar-cerrar-parar-abrir...” ciclicamente.

12.0pen: utilizado para conectar con cualquier dispositivo externo que opere para abrir la puerta.

13.Com: utilizado para conectar con el terminal COM ao GND.

14.Close: se utiliza para conectar con cualquier dispositivo externo que opere para cerrar la puerta.

15.Card: se utiliza para conectar con cualquier dispositivo externo que opere para abrir la puerta.

16.Ped: Puerto de entrada de sefial de modo peatonal (sefal de apertura de puerta).

17.Com:se utiliza para conectar con el terminal COM o GND.

18.ANT: conexion de antena.

19.Digital display: Es para mostrarle los datos de configuracion.

20.DEC/SMART: se utiliza para calcular la disminucion de la configuracion de los datos o para

operar el modulo inteligente.

21.FUN button: Se utiliza para entrar en la configuracion del menu y confirmar los datos.

22.INC/START: se utiliza para calcular el aumento de la configuracién de los datos o para operar el

modo de control de un solo boton.

23.LEARN button: Es para programar/borrar el control remoto.

- Diagrama de cableado del panel de control
1. Instale el motor en el lado derecho de la puerta

OXORONORONCNE,
A E ..
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3 POWER
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Rojo Amarillo Azul
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Terminal @ , @ determina la direccion de avance y retroceso del motor

Terminal ® es para conectar con Com(GND)

Por favor, tenga en cuenta: jNuestra configuracion de fabrica es instalar el motor en el lado derecho de
la puerta! Cuando desee instalar el motor en el lado izquierdo de la puerta, por favor, entre en el menu
de la pantalla digital para establecer el parametro J2 de 0 a 1y establezca el valorF1 de0Oa 1.

1
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2. Conectar con la lampara de destello

OXORONORONORG)
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POWER

Terminal® y® es para conectar con la ldmpara de destello.

3. Conectar con la barrera de seguridad
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Conectar terminal 33 con el “COM” de la fotocélula RX.
Conectar terminal 10 con el “OUT” de la fotocélula RX.
Conecte el terminal (8) al “+” de la fotocélula RXy TX.
Conecte el terminal @ al “-" de la fotocélula RX y TX.

12
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4. Conectar con el terminal de inicio
El terminal de inicio se utiliza para conectar con algunos dispositivos externos, como pulsadores, teclados
cableados, r eceptores, etc. Controla la puerta en modo “abrir-parar-cerrar-parar...”

® ©® @ @ @ ® @ G G @ G
=R

slglalglolglalglzlegls
® 3 2 8 3 ¢ 4 < 3 H

—
O+

Boton pulsador \
4

Terminal Dy (3 son para conectar con el pulsador.
iNota! Si conecta la tarjeta de banda magnética o el teclado cableado, etc., también debe conectar

con ® Vcey (@ Com para obtener la fuente de alimentacion.

5. Conectar con tarjeta de banda magnética

Tarjeta de banda magnética

El terminal (5 es solo para abrir la puerta, para dispositivos externos como tarjetas de banda magnética,

teclados cableados, etc.
Los terminales 9y (3 son para conectar con la tarjeta de banda magnética.
Los terminales ® y (9 son para suministrar la alimentacién a la tarjeta de banda magnética.

13
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6. Conectar con el detector de bucle

@ %O

Junta de Ajuste de Rango

7. Informacion del cable del detector de bucle:

Definicion del cable de 5 nucleos:

ROJO- Voltaje de entrada (+) AZUL— Normalmente abierto del relé
VERDE—>Tierra/Comun (-) AMARILLO — Potenciémetro de ajuste de rango (POT)
NEGRO - Comun del relé

Cable rojo: conectar con el terminal (®).

Cable verde: conectar con el terminal @y la placa de ajuste de rango.
Cable negro: conectar con el terminal (7.

Cable azul: conectar con el terminal (2.

Cable amarillo: conectar con el potenciometro de ajuste de rango.

Control remoto

Cada control remoto tiene 4 botones, se pueden configurar con diferentes modos de trabajo
de forma independiente
a través del menu de pantalla digital L1, L2, L3 y L4,

0: Sin funcion. 4: Cerrar solamente.
1: Abrir-Parar-Cerrar... 5: Detener solamente.
2: Modo peatonal. 6: Desactivar el cierre automatico mediante el control remoto.

3: Abrir solamente.

Como programar o borrar el control remoto

boton “Learn”

14
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® Programar el control remoto: Presione el botén de Presione el botdn "Learn" durante al menos 1
segundo y luego suéltelo, el indicador LED se iluminara. Ahora el usuario debe presionar el boton del
control remoto, y el zumbador suena un pitido corto, lo que significa que la programacion se realizd
correctamente, y el LED digital mostrara la cantidad de controles remotos que se aprendieron.

Después de que el usuario presione el boton de aprendizaje, dentro de los 8 seqgundos, si el controlador
no recibe la sefal del control remoto, el indicador LED del controlador se apagara y saldra del estado de
aprendizaje de cadigo.

Nota: Debido a que la pantalla digital solo puede mostrar dos numeros digitales, si el controlador ya
aprendio mas de 99 controles remotos, desde el control remoto numero 100, la pantalla digital mostrara A
para reemplazar las decenas y centenas. Por ejemplo, el control remoto numero 100 mostrara A0, y el
control remoto numero 101 mostrara A1. Si el controlador ya aprendid mas de 109 controles remotos,
desde el control remoto numero 110, la pantalla digital mostrara b para reemplazar las decenasy
centenas. Por ejemplo, el control remoto numero 110 mostrara b0. Y el control remoto numero 120

mostrara CO0.
Capacidad maxima: 128 mandos a distancia. Si el LED digital muestra “--" con un pitido corto del

zumbador5 veces, entonces significa que no se pueden aprender mas mandos a distancia.

@® Borrar el mando a distancia: Mantenga pulsado el botén de aprendizaje durante 6 sequndos, hasta
que el zumbador emita un sonido largo pitido, luego suelte el boton y la pantalla digital mostrara “00” .
Ahora todos los mandos a distancia no pueden controlar la puerta.

Descripcion de la funcion de la placa de control

Articulo Descripcion

Después de que se encienda la placa de control, sonara el zumbador y el Menu mostra

Encender ra el numero de modelo y la version, y el LED indicador de estado se encendera.

Indicador LED de apertur| Mientras el abrepuertas funciona normalmente, abrir la puerta encendera el azul,
a/cierre de la puerta cerrar la puerta encendera el rojo.

El motor recién instalado necesita operar el aprendizaje automatico de recorrido una
vez antes de que las velocidades alta y baja puedan asignarse normalmente. Después
de completar el aprendizaje automatico de recorrido, el motor de la puerta asignara
automaticamente la velocidad alta y baja.Las velocidades alta y baja para abriry
cerrar se pueden configurar a través del menu de la pantalla digital

1. Antes de comenzar el aprendizaje automatico de recorrido, la puerta debe estar c
ompletamente cerrada.

2. Ingrese al menu, seleccione Pr, configure 5y confirme para iniciar el aprendizaje
automatico de recorrido.

3. La puerta se abrird y cerrara automdaticamente para recordar el tiempo de recorrido.

4. Configuracion del tiempo de funcionamiento a baja velocidad del motor para abrir
y cerrar por separado mediante el menu.Durante el proceso, si ocurre algun control,
como activar el control RF, el puerto PED/Ph, e tc., el aprendizaje automatico de r
ecorrido se interrumpird y la operacion de aprendizaje de be reiniciarse. Si el
aprendizaje automatico de recorrido falla a la mitad, el zumbador sonara dos veces,
y el aprendizaje sera largo una vez si el aprendizaje es exitoso. Cuanto mayor sea el
valor, mas tiempo de funcionamiento a baja velocidad.

Aprendizaje automatico
de recorrido

Después de completar el aprendizaje de viaje automatico, el abre-puertas establecera

Ajuste de velocidad automaticamente el tiempo de funcionamiento a velocidad lenta para abriry cerrar
lenta tiempo de de 0 a 5 niveles. Cuanto mayor es el valor, mas tiempo de funcionamiento a velocidad
funcionamiento lenta.

0 significa que no hay tiempo de funcionamiento a velocidad lenta.
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La funcion de sobrecorriente puede lograr un coche anti-aplastamiento.

Mientras la puerta se esta abriendo, detecta la sobrecorriente y se detiene.

Si la puerta se esta cerrando y detecta la sobrecorriente, el usuario puede establecer
diferentes modos de respuesta a través del menu de la pantalla digital.

0: retroceder a la posicion abierta.

1: invertir para abrir la puerta durante 1 segundo.

2: invertir para abrir la puerta durante 3 segundos.

3: detener.

Ajuste de sobrecorriente para abrir y cerrar la puerta mediante el menu de la pantalla digital.

Sobrecarga de
corriente

1. Cuando la puerta esta completamente abierta/cerrada y activa el interruptor de limite,
el motor se detendra automaticamente.

2. Para evitar el rebasamiento causado por la inercia del motor de la puerta después de
alcanzar la posicion abierta o cerrada, la fabrica configurd el menu J1 para ajustar la
reaccion de parada distancia después de que el motor esté en el limite abierto y cerrado
Modo de interruptor 3. La placa de control admite el funcionamiento con interruptores de limite NOy NC, y
de limite puede configurar el modo de interruptor de limite de modo NO y NC a través del menu
de la pantalla digital.

4. La placa de control puede cambiar la direccion del limite mediante el menu de la
pantalla digital.

La placa de control puede cambiar la direccion del limite mediante el menu de la
pantalla digital.Cuando el mend muestra “Lr” significa que el interruptor de limite
detecta un error (error de limite).

Establezca el modo de haz de seqguridad mediante el menu, el modo predeterminado
es 1, es el modo de apertura normal.

1. Mientras la puerta se esta cerrando, active el puerto Ph, la puerta se revertira para abrirse.
Modo de haz de 2. Si se establece el temporizador de cierre automatico después de la apertura

seguridad completa, después de que la sefial del haz de seguridad se haya ido, la puerta se

cerrara automaticamente.

3. Si la sefial del haz de seguridad existe, la accidn de cierre de la puerta no se ejecutara y el
temporizad or de cierre automatico después de la apertura completa siempre se restablecera.

1. La funcién de cierre automatico solo se activa después de que la puerta se abre por
completo.

2. Configure el temporizador de cierre automatico para la apertura completa a través del
menu de la pantalla digital.

3. Cuando el temporizador de cierre automatico comienza la cuenta regresiva, el LED de
ESTADO parpadea ra una vez por segundo.

4. Cuando la puerta esta completamente abierta y en la cuenta regresiva para el cierre,
hay un bot én en el control remoto que se usa para cancelar el comando de cierre
automatico, el usuario pued e operarlo para cancelar el temporizador de cierre automatico.
Nota: La cancelacion solo cancela esta vez, y la puerta puede cerrarse automaticamente
la proxima vez cuando se abre por completo.

Temporizador de
cierre automatico
para apertura
completa

Configure el modo de trabajo de la ldmpara a través del menu de la pantalla digital.
Modo 0: La luz intermitente y el motor operaran y se detendran al mismo tiempo.

Modo de ldmpara de | Modo 1: La luz intermitente se apagara 30 segundos después de que se detenga el motor.
destello NOTA: No importa si elige el modo 0 o el modo 1, cuando la puerta esta en la estatua de
cuenta reg resiva del temporizador de cierre automatico, la ldmpara también se
encendera.

Proteccidon de tiempo

e . Si el motor funciona a alta velocidad y durante mas de 90 segundos o funciona a baja
maximo de trabaj

velocidad y durante mas de 30 seqgundos, el motor dejara de funcionar como proteccion.

o del motor

Configure el terminal de inicio con diferentes funciones a través del menu
Ajuste del termina 0: Abrir-Parar-Cerrar......(valor predeterminado de fabrica)
L de inicio 1: Abrir peatonal-Parar-Cerrar. 3: Solo cerrar.

2: Solo abrir. 4: Solo parar
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Configure el terminal de inicio con diferentes funciones a través del menu
Ajuste delterminald | 0: Abrir-Parar-Cerrar...

e apertura 1: Peatonal Abrir-Parar-Cerrar... 3: Solo cerrar.

2: Solo abrir. (predeterminado de fabrica)  4: Solo parar.

Establezca el cierre del terminal con diferentes funciones a través del menu.

Ajuste del terminal 0: Abrir-Parar-Cerrar...
de cierre 1: Peatonal Abrir-Parar-Cerrar.... 3: Solo cerrar. (predeterminado de fabrica)
2: Abrir solamente. 4: Solo parar

Configure el terminal de inicio con diferentes funciones a través del menu

Configuracion del 0: Abrir-Parar-Cerrar...... 2: Solo abrir. (predeterminado de fabrica)
terminal de tarjetanal 1: Peatonal Abrir-Parar-Cerrar... 3: Solo cerrar. 4: Solo parar.
de tarjeta Después de operar el modo 2 para abrir la puerta completamente, la puerta activara el

temporizador de cierre automat ico después de pasar la tarjeta.
Establecer el temporizador de cierre automatico para deslizar la tarjeta a través del mend.

El botdon remoto y el terminal peatonal pueden activar el modo peatonal, la puerta se
abrira parcia Imente y luego se detendrd, no se abrira completamente. El modo es
conveniente para que el usuario entre y salga caminando. El modo peatonal funciona
con “abrir-parar-cerrar...” .

Configure el temporizador del modo peatonal y el temporizador de cierre automatico
para el modo peatonal a través del menu. onal a través del menu.

Modo peatonal

1. Antes de actualizar el sistema, confirme que el documento del disco U sea FAT32 o no.
Si no, formatee el disco U como FAT32.

2. Copie el archivo de actualizacion en el directorio raiz del disco U y némbrelo EGB-18.bin.
Actualizar el sistema | 3- Inserte el disco U en el médulo de actualizacion y luego conecte el médulo de act

de l a placa de control| ualizacion al puerto USB.

mediante dispositivo | 4. Ingrese al menu, seleccione la PU y configure 5, y confirme. En este momento, el

usB sistema se reiniciard, el tubo digital mostrara UP y comenzara la actualizacion. Una vez
que se complete la actualizacion, se reiniciara automaticamente.

Configuracion de los parametros de la placa de control

® Mantenga presionado el botén [FUN] durante 3 segundos, y la pantalla digital indicara "“A0” , luego
suelteel botén, ahora el menu se puede configurar en [INC+] y [DEC-] para aumentar y disminuir nimeros
o valores.

@ Después de ajustar el valor, presione el botdon [FUN] para almacenar los datos, y el zumbador emitira
un pitido una vez para mostrar que el almacenamiento se realizé correctamente.

Una vez que haya terminado la configuracidon del menu, presione el botdon [LEARN] para salirde la c
onfiguraciéon del menu y cerrar la pantalla.

Valor
Articulo| Descripcidn de la funcién | Valor |predeterminado Explicacidn
de fabrica
Valor de ajuste de 0-20 Apertura de la configuracion de sobrecorriente en alta
F{::: sobrecorriente de ivel 10 velocidad, cuanto mayor sea el valor, mas dificil sera
arranque a alta velocidad nive que el motor se detenga.Ajuste del valor de 0 a 20.
Ajuste de sobrecorriente 0-20 Ajuste de sobrecorriente de cierre a alta velocidad,
H{| |decierreen alta ivel 10 cuanto mayor sea el valor, mas dificil sera detener el
velocidad nive motor.Valor de ajuste de 0-20.
T Sensibilidad de 0-3 0 Cuanto mayor sea el valor, mayor serd el tiempo de
AL sobrecorriente nivel detecci 6n de sobrecorriente. Valor de ajuste de 0-3.
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Articulo

Descripcion de la funcion

Valor

Valor
predeterminado
de fabrica

Explicacion

Ajuste de la reaccion de sobrecorriente de la puerta:
0: Retroceder hasta el final.

H3| |Reaccion de sobrecorriente| 0-3 0 1: Retroceda 1 segundo y deténgase.
2: Retroceda 3 segundos y deténgase.
3: Detener.
' _ Se utiliza para ajustar el tiempo de funcionamiento a
_ |Ajuste de velocidad lenta | o 5 baja velocidad de la apertura de la puerta, la puerta
pid| | tiempo de funcionamiento nivel 2 funcionara a baja velocidad dentro de este ajuste,
para la apertura luego cambiara a alta velocidad con el resto de su
recorrido. Ajuste de 0 a 5 segundos.
_ _ Se utiliza para ajustar el tiempo de funcionamiento a
o |Austede velocidad lenta | g g baja velocidad delcierre de la puerta, la puerta
bi{| |tiempo de funcionamiento nivel 2 funcionard a baja velocidaddentro de este ajuste,
para el cierre luego cambiara a alta velocidad con el resto de su
recorrido. Ajuste de 0 a 5 seqgundos.
_ Temporizador de cierre Ajustable de 0 a 99 segundos.0 indica que el
| |automatico parala 0-99s 0 dispositivo no se apagara automaticamente
apertura completa cuando se active al pasar la tarjeta.
- Temporizador de cierre 0 significa que no hay modo peatonal
I {| |automadtico paratarjeta | 0-99s 0 No hay cierre automatico para la activacion de la
de deslizamiento tarjeta de deslizamiento.
@ Modo peatonal 0-155 6 0 significa que no hay cierre automatico para el modo
= peatonal
Temporizador de cierre 0 significa que no hay cierre automatico para el
El automatico para modo 0-99s 0 g 9 y P
modo peatonal
peatonal
Fry| |Mododeinterruptorde ) 1 0: Modo NC. 1: Modo NO.
limite
Fi E;rirtlgar la direccion del 0-1 0 0: Direccion predeterminada. 1: Cambiar direccion.
F2| |Modo de haz de seguridad| 0-1 1 0: Modo NC. 1: Modo NO.
0: La luz intermitente y el motor operarany se
E Modo de ldmpara de 0-1 0 detendran al mismo tiempo.
y destello 1: La luz intermitente se apagara 30 segundos
después de que el motor se detenga.
0: Abrir-parar-cerrar...
=~ |Configuracion del 0-4 0 1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar...
YW lterminal de inicio 2: Abrir solamente.  3: Cerrar solamente.
4: Parar solamente.
0: Abrir-parar-cerrar...
- Ajuste del terminal de 0-4 5 1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar...
el tarjeta 2: Abrir solamente. 3: Cerrar solamente.
4: Detener solamente.
0: Abrir-parar-cerrar...
= = |Ajuste delterminalde 0-4 5 1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar...
W] |apertura 2: Abrir solamente. 3: Cerrar solamente.
4: Detener solamente.
0: Abrir-parar-cerrar...
= | | Configuracion del 0-4 3 1: Modo peatonal abrir-parar-cerrar...
Y2 |terminal de cierre 2: Abrir solamente.  3: Cerrar solamente.
4

: Parar solamente.
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Valor
Articulo| Descripcion de la funcion | Valor sre‘gebte_rminado Explicacion
e raprica
Distancia de reaccion de Ajuste de 0 a 5.
it para da en limite abierto | 0-5 0 Cuanto mayor sea el valor, mas abruptamente se
o cerr ado detendra la puerta.
= Cambiar la direccion de 0-1 0 0: Direccion predeterminada.
0: Sin funcion. 1: Abrir-parar-cerrar...
Funcion del botén A 2: Modo peatonal.  3: Abrir solamente.
0-6 1 4: Cerrar solamente. 5: Parar solamente.
(Control remoto) 6: Desactivar el cierre automatico mediante el
control remoto.
0: Sin funcion. 1: Abrir-parar-cerrar...
. ) 2: Modo peatonal. 3: Abrir solamente.
) 2 Funcion del botén B 0-6 0 4: Cerrar solamente. 5: Parar solamente.
= (Control remoto) 6: Desactivar el cierre automdatico mediante el
control remoto.
0: Sin funcion. 1: Abrir-parar-cerrar...
Funcién del botén C 2: Modo peatonal. 3: Abrir solamente.
L3 0-6 0 4: Cerrar solamente. 5: Solo detener.
(Control remoto) 6: Desactivar el cierre automadtico a través del
control remoto.
0: Sin funcion. 1: Abrir-parar-cerrar...
Funcién del botén D 2: Modo peatonal. 3: Abrir solamente.
LM 0-6 0 4: Cerrar solamente. 5: Solo detener.
(Control remoto) 6: Desactivar el cierre automatico a través del
control remoto.
Activar el aprendizaie Ajuste de 0 a 10. Ajustar a 5 activara el aprendizaje
o P ) ] 0-10 0 automatico de viaje. 0 significa sin aprendizaje
automatico de recorrido automadtico de viaje.
Actualizar el sistema Ajuste de 0 a 10. Ajustar a 5 activara la
P ) _ - 0-10 0 actualizaciondel sistema. 0 significa sin actualizacion
mediante dispositivo USB del sistema.
o Restablecimiento de 0-10 0 Ajuste de 0 a 10. Ajustar a 5 activara la operacion de
"2 | fibrica restablecimiento. 0 significa sin restablecimiento.

Mostrar informacion de la pantalla digital de la placa de control

. Cuando la puerta comience a abrirse, la pantalla digital mostrara “0OP”
. Cuando la puerta comience a cerrarse, la pantalla digital mostrara “CL”
. Después de que la puerta deje de moverse, la pantalla digital mostrara

. Cuando la puerta se mueve al limite de apertura total, la pantalla digital mostrara “LO”

. Cuando la puerta se mueve hasta el limite de cierre completo, la pantalla digital mostrara "“LC”

. Cuando el modo PED esta activado, la pantalla digital mostrara “PD”

. Después de que el motor active la proteccidon contra sobrecarga, la pantalla digital mostrara “OH"
. Después de que la fotocélula se active, la pantalla digital mostrara “PH”

9. Después de que el bucle se active, la pantalla digital mostrara “LP”

10. Cuando el interruptor de limite se rompe o tiene un error, la pantalla digital mostrara “Lr”

11. Cancele el cierre automatico, la pantalla digital mostrara "CC"

" n

0O NOYUTL D WN =
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Como operar el abrepuertas

Instruccion de operacion del control remoto

o
Boton A OO Boton B
Boton C OG Boton D

N—

Cada control remoto tiene 4 botones, el botén A predeterminado de fabrica operara el abridor de puerta
con abrir - detener - cerrar... y otros botones no tienen funcion. Si desea restablecer la funcion del botdén,
siga la configuracion de los parametros de la placa de control en la pagina 19

Instrucciones de operacion del abrepuertas inteligente

Busque “XHouse IOT” y descarguelo de Google Play o App Store

# Download on the
¢ App Store

D OBTENERLO EN
> Google pIay

PARA Android e 10S

O escanee este codigo QR para descargar la aplicacion “Xhouse IOT” e instalela. Registre la cuenta para
“Xhouse IOT” e inicie sesion.

e Anadir el dispositivo

Paso 1. Encienda el dispositivo, abra la APP. Pulse el “ en la esquina superior derecha para anadir
el dispositivo, luego seleccione la “Puerta corredera” que tiene un ciclo naranja en la esquina superior
derecha. (Fig. 1y 2)

% Si hay un ciclo gris en la esquina superior derecha, eso significa que el dispositivo ya se ha afiadido.
El usuario necesita mantener pulsado el boton “Dec/Smart” durante unos 5 segundos en la placa de
control, y luego repetir el paso 1.

% Si aparece un mensaje que dice "Por favor, entre en el modo de red de distribucion y afiada
dispositivos” , el usuario necesita presione y mantenga presionado el botéon “Dec/Smart” durante
aproximadamente 5 segundos en el panel de control, luego repita el paso 1.

Paso 2. Seleccione el Wi-Fi, haga clicen “Conectar” e introduzca la contrasefa. (Fig. 3) (Si no hay Wi-Fi
disponible, se puede con ectar. El usuario también puede seleccionar “Afadir Bluetooth” vy utilizar la
funcion Bluetooth para controlar la puerta de fo rma cercana. Por favor, siga el paso 4).

Paso 3. Dispositivo afadido correctamente. El usuario puede modificar el nombre del dispositivo y el
botdn desde el -@}' " en la esquina superior derecha. (Fig. 5)

n

Paso 4: Aiadir Bluetooth: Cuando se utiliza el control en modo Bluetooth, la aplicacion movil debe estar
cerca del dispositivo dent ro del alcance de Bluetooth para conectarse y controlar, y solo el teléfono de
un usuario puede estar conectado a la vez.(Fig. 3y 4).
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@ El dispositivo admite el modo de trabajo WIFI y Bluetooth
% Cuando el dispositivo esta conectado a la red WiFi con éxito, admite el control remoto y la
configuracion del dispositivo a través de la aplicacion del teléfono movil. (Fig. 5)

* Cuando el dispositivo esta fuera de linea o el teléfono maovil no tiene red, si el usuario esta
cerca del dispositivo a menos de 10 metros, y abre la aplicacidon, cambiara automaticamente
al modo Bluetooth para controlar el dispositivo. (Fig. 6)
% El dispositivo establecera una conexion Bluetooth con el teléfono movil para lograr un
control Bluetooth de corto alcance (solo el teléfono moévil de un usuario puede establecer una
conexion Bluetooth al mismo tiempo)

>r>

¢ SidingGate 2 @ ¢ Sliding Gate @
4» Pldq 4» >4
Open Close Open Close
Fig 5 Fig 6

® Cambiar la red WiFi o el modo Bluetooth

Si el usuario necesita cambiar para usar una nueva red WiFi o quiere cambiar el modo de
control del mo do Bluetooth al modo WiFi, siga los pasos.

Paso 1. Seleccione el dispositivo, presione el @}

en “Configurar/Modificar WiFi” . (Fig. 7)
Paso 2. Seleccione la nueva WiFi y conéctese a ella. Y haga clicen “Actualizar” . (Fig. 8)

n

en la esquina superior derecha. Haga clic

10:02 156G E 08:45 s eG D
4 Device Settings o £ WLAMN
Current WiFi of the device JJ-H3C_WiFi
Device name
Model
FT  iMac22
Setting
= XHOUSE_Test
Travel learning m
T M-HIC_WIiF-2.4G
User list & -1l v

Fig. 7 Fig. 8
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@® Compartir el dispositivo

Paso 1. Abra la APP, seleccione el dispositivo. Presione el {:@} en la esquina superior derecha,
luego seleccione "“Comparti r dispositivo” , w creara un cédigo QR. (Fig. 9)

Paso 2. El nuevo usuario descarga la APP y la abre, presione “Escanear” en la esquina superior
derecha para escanear el codigo QR. (Fig. 10)

Device name
Model
Setting

Travel learning | Enter |

User list

Set/Modify WiFi

Metwork Information

Scanning QR codes with xhouse app to create
Sharing device device.(valid for 3 minutes)

Transfer main user

Fig 9 Fig 10
@® Ajustes del dispositivo

El usuario puede establecer los parametros desde la APP para la placa de control.

Paso 1. Seleccione el dispositivo, presione el {@} " en la esquina superior derecha. Haga clic
en " Setting” . (Fig11)

Paso 2. Establezca los parametros en la APP. (Fig 12)

Nota: Mientras el usuario desea establecer los parametros, el dispositivo debe conectarse con
el Wi-Fi. Si no,el usuario necesita usar la funcion Bluetooth y colocar la aplicacion del teléfono
tan cerca como el dispositivo para establecer los parametros. Después de terminar, haga clic
en el boton “Sync” .

10:02 BHETe] | 15107 all = 8
4 Device Settings 4 Setting
Device name CJIpErung overcurrent setting in
high speed
Maodel Closing overcurrent setting in
high speed
Setting Owvercurrent sensitivity
Travel learning | Enter ._Z Owercurrent reaction
Setting slow speed running time
User list for opening
Set/Modify WiFi Syne Menu initialization

Fig 11 23 Fig 12
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@® Configuracion de la funcion del botdn de control remoto

El usuario puede configurar la funcion del botdn remoto en la APP para la placa de control.
Paso 1. Seleccione el dispositivo, presione el {:@} en la esquina superior derecha.

Haga clicen “Configuracion” .Paso 2. Seleccione “Configurar botén de control remoto” en
la APP.

10:02 oM 56 5 13:4138 all = =)
< Device Settings [ omote assistan < Setting o
Device namea ling Gata » b Run time settings (2) ?
Madel 218 L Countdown settings (2) )
Setting € Pedestrian mode setting (2)

Travel learnin
9 F Peripheral accessory settings

(4)

User list - . .
u Port function settings (4) »

Sat/Modify WIFi
w Other functions (2)

Metwork Information

L Set remote control button
functions (4)

Sharing device

L 1 Button A function(Remote

Transfer main user contral)

0 . ue Button B function(Remote
perating Log control)
Gate remains opening alert ) L3 Button C function{Remote
control)
Binding camera L4 Button D function{Remote
control)

Card list

Fig. 13 Fig. 14
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@ Solicitar ser ingeniero

Cuando el equipo de su cliente falla, puede resolver el problema mediante la “Asistencia

Remota” . Por lo tanto, primero debe solicitar ser ingeniero en la APP. Haga clicen “Mi"” enla

parte inferior de la APP, seleccione “Solicitar ser ingeniero” , ingrese la informacion para
“Confirmar la solicitud” .

Account and security

About X-House 10T Contact person:
Use&Help Contact information:
Feedback

Work experiance:

Apply to be engineer

Can you repair motors !

Version update 1.3.18 » Oves ONo
Sarvice paint nama:
Sign Out
II"GI..:'.I.:‘ aT Coanes
Fig 15 Fig 16

@® Asistencia remota

Cuando su equipo falla, la configuracion de los parametros debe reajustarse. En este momento,
puede iniciar directamente el boton “Asistencia Remota” y compartir el cédigo QR o el cddigo
de verificacion con su proveedor de servicios de instalacion para el servicio remoto.

10:02 il 56 § 15:42 ¥ ull = €8

{ Device Settings < Authorization code
Device name Device sernal number: 62003951

Control panel model: EGA18

Program version number: 2.0.5
Model S

Device identification code
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Travel |EEI’TIITIQ " Enter Verification code \Valid foroneday &

B

User list

Set/Modify WiFi

Network Information

Fig 17
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® Anadir tarjeta USB / control remoto RF fuera del sitio

Cuando el usuario necesita afiadir un control remoto RF o una tarjeta USB para abrir la puerta,
puede utilizar la funcion “Anadir tarjeta USB / RF remoto fuera del sitio” para hacerlo, y
escanear el codigo QR desde el control remoto o introducir el numero de ID para la tarjeta USB.
No es necesario abrir la caja de control para programarlos.

10:09 £+ £ Card /Remote Control
< Device Settings
Sharing device
Transfer main user
Operating Log
Add Card / Remote Control

Gate remains opening alert

Binding camera Y ) UsB dongle RF remote control

Card list

l_|'l
Lig

Add USE card/RF remote off
site

Fig 19 Fig 20

® Anadir tarjeta USB/RF remoto en el sitio

Cuando el usuario necesita afiadir un control remoto RF o una tarjeta de proximidad USB para
abrir la puerta, puede utilizar directamente la funcion "Afadir tarjeta USB/RF remoto en el sitio",
hacer clic en el boton "Aprender" y hacer clicen “Iniciar aprendizaje” . No es necesario abrir

la caja de control, y la placa de control entrara en el estado de aprendizaje de cédigo y luego
presionar el botdon del control remoto o encender la tarjeta USB para transmitir una senal.

10:09 24 X

{ Device Settings
Sharing device

Transfer main user
Operating Log

Gate remains opening alert

Remind
Binding camera : Flease take the remote control
close 1o tha E]H‘:L': openar control
Card list . board, and click the "Start
Learning”, then press the button
Add USB card/RF remote off _ from the remote after hearing a b..
site
Add USB card/RF remote at m
site
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@® Gestion de la tarjeta USB y el control remoto RF

La lista de tarjetas puede gestionar su tarjeta USB y control remoto RF. El usuario puede
sincronizar todas las tarjetas y mandos a distancia a la lista de tarjetas para la gestion, y
eliminarlo cuando ya no sean necesarios o se pierdan.

15:46 0 il = Ed
< Card list
Card(1/340) .
(Remote)800D2A1E Smart Gate
= Delete

Fig 21

® Vinculacion con la camara

Paso 1. Abra la APP, seleccione el dispositivo. Pulse el -@} en la esquina superior derecha,
luego seleccione “Vinculaciéon con la camara” .
Paso 2. Seleccione la “camara IP” y pulse “confirmar” .

15:43 & R 5 10:14 ! = E

< Device Settings < Binding camera

Sharing device
IP Camera

Transfer main user b

Operating Log

Gate remains opening alert

Binding camera

Card list

Add USB card/RF remote off
site
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Descripcion de la funcién de la placa de control
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Problemas

Causas posibles

Soluciones habituales

La puerta no se abre
ocierra
normalmente

Compruebe los estados del embrague,
¢estado accionad o por motor o no?

Recuperacion

El LED de estado de energia no indica
naday se disp ara la energia.

Encienda la fuente de alimentacion
para restaurar la energia.

El fusible esta quemado.

Compruebe el fusible, cdmbielo si esta
que mado.

Fallo o no valido del control remoto.

Pruebe el control remoto nuevamente
o solicite un nuevo control remoto.

Hay una falla en el cableado de
alimentacion.

Apague la alimentacion, revise el
cableado de alimentacion.

Dafos a cualquier componente
eléctrico en la placa de control.

Haga que el componente problematico
s ea reemplazado por uno nuevo
idéntico.Si es necesario, haga que se
reemplace la placa de control.

La puerta esta
abierta pero no se
puede cerrar.

Hay una falla en el cableado del motor.

Apague la alimentacion, revise el
cableado del motor.

Hay una falla en el cableado del
sensor de la fot océlula.

Apague la alimentacion, revise el
cableado del sensor de la fo tocélula.

Hay una falla en la posicion o el
angulo de mo ntaje del sensor de la
fotocélula

Asegurese de que la posicion de
montaje de la foto célula pueda estar
alineada mutuamente

El sensor de la fotocélula esta
bloqueado por objetos.

Retire el obstaculo.

El valor de sobrecorriente es pequefio.

Aumente el valor de sobrecorriente.

El control remot
o no funciona

El nivel de bateria del control remoto
es b ajo.

Cambie la bateria del control remoto.

La programacion del control remoto
no se rea lizd correctamente.

Programa el control remoto de nuevo.

Distancia de trabajo
del control remoto
reducida

Interferencia del entorno ci rcundante.

Enderece la antena de la placa de control.

Interferencia de equipos que utilizan la
mi sma frecuencia.

Espere a eliminar la interferencia.

Presione el botén
ABRIR o0 CERRAR,
la puerta no se
mueve, el motor
hace ruido

El condensador esta roto.

Cambiar el condensador.

El capacitor esta mal conectado.

Compruebe el cableado del
condensador.Vuelva a conectar la
interfaz del condensadory apriétel a
con un De acuerdo con la situacion real,
destornillador.

El movimiento de la puerta no es suave.

ajuste el motor o la puerta.
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Problemas Causas posibles Soluciones habituales

Compruebe si la distancia entre el interr
La posicion de montaje del interruptor uptor de limite magnético y el motor, y |
La puerta no se detien | de limit e magnético tiene problemas. a altura del interruptor de limite magnét
e en la posicion co pueden alcanzar el requisito de montaje.i
abierta o cerrada.

Interruptor de limite del motor y la detecc
on de limite de la placa PCB de la interfaz
desconectados, insértelos y fijelos. i

Hay una falla en el cableado del
interruptor d e limite.

Comentarios v resefias

Sus comentarios y sugerencias son importantes para nosotro
s, ya que nos ayudan a brindar el mejor servicio posible.
Si necesita contactarnos, la siguiente informacion le ayudara a ponerse en contacto

PASOS DE INSTALACI[IN CONTACTENOS

Por favor, incluya su modelo de producto, fecha y sitio de compra, numero de pedido y su infor
macion de contacto. Todas sus inquietudes seran respondidas.
Email: SmartAutoga@outlook.com
WhatsAppl: +86 13328529638

Escanee el codigo QR: descargue el manual y vea las instrucciones en video

29



